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MPLAB® X IDE的安裝 

X IDE軟體約需要 750MB空間，XC8約需要 745MB空間。本書使用的 X IDE版本為 v3.05，XC8版本為

v1.35 (注意: XC8 v1.35 (含) 已後的版本已移除 PIC18F Peripheral Libraries 的支援，如有需要 PIC18F 

PLIB 請另外安裝)。 

A. 下載軟體，可以從台灣官網或美國官網兩個位置下載。台灣官網的版本更新稍慢，主要是為了本

地環境的相容測試，版本會相對較穩定。喜歡嘗鮮的可以選擇從美國官網下載。 

 

1. 從Microchip Taiwan官網下載，進入 http://www.microchip.com.tw/，請點選右方教育訓練光碟教育訓練光碟教育訓練光碟教育訓練光碟 

 

點選開起連結 
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直接點選 MPLAB® X IDE即可下載進行安裝。 
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2. 從Microchip 美國官網下載，進入 http://www.microchip.com 

在右方 Design Support區塊，點選 Development Tools & Software 
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在右方 Latest Software Releases區塊，點選 MPLAB® X IDE。 
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跳轉頁面後，請捲到下方，點選 Download區塊標籤，依照您的作業系統，點選最右方下載圖示，即

可進行下載安裝 
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B.軟體安裝 

點選下載完成之圖示即可進行安裝，安裝時不須更改設定，建議使用預設值安裝 
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安裝啟示畫面如下 

 

請務必點選接受授權協議，才能進行安裝程序。 
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軟體安裝路徑位置 (請儘量以內定的路徑來安裝程式) 

 

安裝選項，X IDE是整合軟體，IPE是燒錄軟體 (安裝後會出現在桌面上) 
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確定執行安裝 

 

安裝進度顯示 
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安裝完成後，提示您繼續安裝相關軟體。 

第 1項是 C 編譯器，必須安裝。第 2項是Microchip針對 32位元MCU最近開發的MHC快速整合週

邊應用環境及設定，可以高效率地協助開發。第 3項是針對 8位元及 16位元開發的MCC圖型化快速

週邊設定器也是本書的內容重點之一。 

 

您可以再跳轉後到美國官網繼續下載編譯器，或是回到台灣官網下載。 
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如在美國官網請捲到下方，點選 Download區塊標籤依據您的目前所使用的作業系統，點選最右方下

載圖示，繼續進行下載安裝 
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或在台灣網站請在<開發軟體,編譯器>區塊點選下載並安裝 MPLAB XC8 v1.35。(如前面所提: XC8 V1.35 

安裝時並沒不會再安裝 PIC18F PLIB 所以為相容於以前的版本的週邊函數庫支援可以在單獨安裝 

V2.00 RC3 的週邊函數庫。) 該單獨的函數庫安裝路徑請設定為: C:\Program Files 

(x86)\Microchip\xc8\v1.35 安裝的函數庫會自己加到下一層路徑的 ..\LIB 下。 
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下載完成後，請直接點選進行安裝 

 

請以預設值安裝即可。 
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一樣須同意此份授權協議後才可安裝 

 

若您沒有購買授權的版本，請選擇 Free免費版本。所有編譯功能皆可使用也無使用日期的限制，差
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別在於編譯的最佳化程度。依據官網資料，標準版、專業版都有較佳效能，專業版最佳化可以優化程

式碼空間達到 50%。 

 

確認 MPLAB® X IDE的安裝路徑 (建議使用內定的安裝路徑) 
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第一選項: 將設定值套用到本機所有用戶，也就是所安裝電腦的使用者皆可使用。 

第 2項為增加路徑，若無連結遺失情況，不須點選，下面幾項都是與舊版編譯器相容選項。 

 

確認進行安裝 
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安裝進度顯示 
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安裝完成，可以繼續點選購買專業版或標準版，或是取得專業版免費 60天試用，若已經有授權碼，

也可以直接啟用。 

簡介<> 

 

完成安裝 
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� XC8 編譯器安裝檔路徑及簡介 

XC8 安裝完成後可以在底下的路徑看到: 

C:\Program Files (x86)\Microchip\xc8\v1.35   (此處為 Windows 64-bit 環境下的目錄) 

32-bit Windows C:\Program Files\Microchip\xc8\v1.35 目錄下找到。 

 

 

就 XC8 的檔案目錄做些說明: 

� Bin : XC8編譯器的執行檔: XC8 所有可執行的檔案均放在此目錄下，如: 編譯器 picc.exe, 連結器 

hlink.exe  …等執行檔。 

� Dat : 編譯元件的資料檔，主要是元件的硬體規格及 Configuration  位元的設定上的相關資料。 
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� Docs : 編譯器使用手冊及說明檔。 

� Etc : 其它 

� Include : 定義元件的標頭檔(h)及組合雨延用的含入檔(inc) 

� Lib : XC8 的函式庫 

� Source : XC8 所提供的函式的原始程式範例 

 

� 如果有另外安裝 V2.0 RC3 後可以看到 PIC18F PLIB的函數庫支援檔案 
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安裝MCC外掛程式模組及建立第一個專案與 

操作前請先下載目前新版的外掛程式模組，也是本書的介紹重點 MPLAB® 
Code configurator。請到

Microchip Taiwan官網<MPLAB® X IDE Plug-in>區塊點選 v2.25.2下載 
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解壓縮檔案 

 

 

到目前為止的步驟，我們已經下載了MCC 外掛程式模組在本地的硬碟裡。存放的路徑是在:  

C:\microchip\  。因為 MCC 式外掛程式無法用安裝方式來啟用，它必須先啟動MPLAB X IDE 後再將 

MCC 加入到 X IDE裡，如何加入MCC 在後面會有步驟說明。 
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啟動MPLAB X IDE 建立第一個 X IDE 的專案(Project) 

請先接上 PICkit3，建立 HID 的連線以便後續操作。 

請點選圖示啟動軟體 

 

點選 Dive in區，Create New Project圖示(或點選 “File” � “New Project”)，建置新專案。 
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點選右方 Standalone Project獨立專案 

 
 

Family選單，請點選 Advanced 8-bit MCUs(PIC18) 
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Device選單，請點選 PIC1845K50。PIC IC品項眾多，建議以鍵入方式協助搜尋。 
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接著請選擇燒錄與除錯工具，點開 PICkit3旁的+圖示後可以看到已經連接的裝置序號，在此請直接點

選 SN BURxxxxxx 的序號才可以正確的完成選擇 PICkit3 除錯工具的選用。 

PICkit3使用 Windows 提供的 HID 驅動軟體，無需為 PIKkit3 做軟體的安裝(自動安裝)。 
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點選序號後按<Next>，進行下一步。 

 
 

選取編譯器，請選擇 XC8 
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點開 Browse選擇專案位置，建議建立一個專屬目錄，給定專案名稱後，系統會自動建立專案資料夾，

簡易專案也可勾選 Use project location as project folder，直接將專案建在指定目錄下，不做分枝管理。 

選擇文字編碼格式，建議使用 UTF-8。後續可以在系統組態中設定預設值，不需要每次設定。 

<舊資料轉換 Big 5 to UTF-8 的轉換> : 比如舊版 MPLAB IDE 使用 Big-5 碼，可先用筆記本先開起該

程式檔後再用 Save As 方式再將編碼選成 ”UTF-8” 後存檔。 

 

點選 Finish後即可完成專案設置。 
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MPLAB® X IDE的作業區初始畫面如下 
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安裝 MCC 外掛模組的方法 

請點選 Tools選項下的 Plugins，會開啟如下的插件選單 (如下圖所示)。請再選擇 Downloaded頁籤

 

 

 

點選 Add Plugins…按鈕，點選先前解壓縮之檔案。按下方 Install鈕進行安裝。 
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若要安裝最新版本，請先確定連上網路，點選 Available Plugins(XX)頁籤，按下 Check for Newest按鈕

檢查更新，完成後請勾選MPLAB Code Configurator，右方會顯示版本與說明。再按下 Install鈕，進行

下載與安裝。 

 

啟動MPLAB Code Configurator(MCC)安裝程序 

授權宣告，請勾選下方同意框，再按下<Install>進行安裝。 
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安裝完成後，請重新啟動程式，讓MCC生效。 
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軟體重啟後，請點選 Tools選項下的 Embedded，接著點選右方彈出的MPLAB Code Configurator 
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第一次啟動會顯示作業區功能解說遮罩，按下 ESC鍵即可解開。 

Project Resources Area已選用周邊區，包含專案、檔案、類別、MCC都預設於此。 

Device Resources Area MCC待配置周邊區，MCC功能套件，會依據所選用MCU調整可用周邊。 

Composer Area建構區，專案資源區點選的程式碼會在此展開以便編寫；裝置資源區點選的元件也

會在此展開以便做參數設定。 

各項資源位置都可以自行調整位置與配置，在後續操作中如果覺得過於混亂，可以點選Windows

選項下的 Reset Windows，就可以將作業區排列回復到預設值。 

速覽區，位於左下角遮罩未標註，包含作用程式元件導引、專案資源速覽。 
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啟動MCC後，首先是晶片工作時脈設定。 

點選作業區左上角(唯一)的 System項目，建構區就會展開所有相關參數以便修改調整。 

請先使用預設的內部 RC震盪時脈，頻率為 250K Hz。 

請展開建構區下方 Generate Configuration Bits區塊中 CONFIG3H項目下，PORTB<5:0>將類比功能關閉 

 

 

工作時脈區 

Configuration 設定
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接著捲動MCC待配置周邊區，點開 Timer旁的+號，將 Timer1拖拉到左上角已選用周邊區。
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接著在 Timer Period空格中輸入 0.5s，按下 Enter後會自動成 500.00ms，之後再勾選 Enable Timer 

Interrupt啟用計時中斷。 

啟用中斷後，系統會在建構區下方的輸出區提示啟用中斷函數 

Interrupt Manager: Please remember to enable the Peripheral and Global Interrupts in your code! 

(中斷管理: 請記得在你的程式裡要啟用周邊及全局中斷功能。) 

因為是採用傳統中斷模式，MCC 會提醒要在主程式開啟中斷。 

 

 

到MCC待配置周邊區將 GPIO拖放到已選用周邊區 

 

  

新賦予的腳位名稱 
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進行腳位設定時，若螢幕解析度較低。可以手動改變工作區配置，將腳位設定區托放到建構區。 

請長按右上方MPLAB Code Configurator Pin Manager標題，拖出後會出現虛擬框。 

 

接著移動到建構區標題處，會出現定置虛擬框，請直接置於最左方，您也可以改變在建構區中的順序。 
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完成後就能在建構區看到全部腳位，以便於設定與查看。 

若將來選用的 IC封裝不同，也可以在下方 Packge選單中更改，本書使用 DIP40腳封裝，請使用預設

值即可。 

接著請點選第 30腳 PORTD:7，圖示會變綠色底，形狀會變成上鎖，表示已經完成配置鎖定，除非先

點選解鎖，否則無法再由其他功能模組配置選用。 

這樣我們就可以控制腳位上所連接的 LED。 
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點選建構區MCC Module Composer標籤，進行接腳名稱設定。 

請練習修改命名為 LED_D8，並勾選 Output將 I/O埠設定為輸出功能。 

將接腳、元件、函數做有意義且直觀的命名有助於程式的管理與維護，是很重要的好習慣。命名建議

採用駝峰式或底線式 連接關鍵英文字符，系統僅接受標準字元，- 號等運算字元不能使用。 
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最後請點選左上角的 Generate Code按鈕，系統會自動產生程式碼。 

 

 

第一次產生程式碼時，MCC會自動偵測專案目錄下是否有主程式 main.c，若未找到會主動詢問是否

協助產生，請特別注意這個詢問提示只會出現一次。請點選 Yes，讓MCC工具來代勞。 
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程式碼自動產生後，請切換左上方專案區標籤，選擇專案功能，點開 Source Files與 Header Files，可

以看到除了剛才詢問的 main.c主程式外，分別有Mcc Generated Files資料夾，裡面存放MCC自動產

生的功能模組程式與對應的標頭檔。 

� 其中 mcc.c是MCC的所產生的主要程式，主宰MCU組態位元設定與各項功能模組初始化、系統

時脈設定。對應的 mcc.h標頭檔則是引入相關標準凾式庫標頭檔，以及所有叫用周邊功能的標頭

檔。 

� Pin_manager.c是設定所有MCC已配置腳位所指定的功能參數。對應的 Pin_manager.h則是轉換

狀態值成為容易理解的文字，並將使用者指定命名的腳位名稱套用到所有相關功能函數上。 

� Tmr1.c是設定 Timer1相關參數、計時設定值，若有啟用中斷會再加入中斷作用函式，並提示自

訂程式碼的編寫位置。 

 

請雙按 Tmr1.c，在建構區開啟程式碼。 

本例題要讓指定的 LED定時閃爍，所以要在 163c行下方加入 

LED_D8_Toggle(); 

請先輸入 LE，接著同時按下 Ctrl+Alt+\，軟體會啟動智慧候選功能，可以直接選用函數名稱。新一代

集成環境為了讓程式碼更容易理解維護，命名通常都有相當長度，加上 C語言本身會區別大小寫，為

避免輸入錯誤，請盡量使用智慧候選功能。

 

Tmr1.h則是維護計時相關變數命名與函式原型宣告。 

� Interrupt_manager.c是設定中斷相關參數，啟用、設定中斷函式。Interrupt_manager.h是維護中

斷相關變數命名與函式原型宣告。 
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英文是不少人辛苦之處，但在資電領域中，整體發展目前仍然掌握在英語系國家中。而且就字庫大小

與字碼對應而言，英文大小寫僅有 52字符，在MCU領域較容易達成實作，所以還是需要熟悉常用的

專業英文。多利用 google翻譯等工具，可以快速了解英文字義，也能夠增進英文能力。 

 

 

最後請在左上方雙按 main.c在建構區開啟程式碼，刪除開頭註解 ( // )，以便啟用中斷。 

73  INTERRUPT_GlobalInterruptEnable(); 

76  INTERRUPT_PeripheralInterruptEnable(); 

注意:此中斷模式的選用是採用傳統模式(相容於 PIC16F 系列)，並未啟用 PIC18F 專有的高、低優先

權中斷功能。 

 

點擊工具列上的編譯圖示 
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編譯後會在建構區下方輸出狀態區<Lab00Start(Build,Load)>標籤項下顯示編譯結果，看到綠色 BUILD 

SUCCESSFUL (total time: XXs)表示編譯成功。 

 

 

請點擊工具列上的燒錄圖示 

 

 

開啟主中斷功能 

開啟周邊模組中斷功能 
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系統會在輸出狀態區新增 PICkit3標籤區，並顯示作業與進度狀態。 

燒錄前系統先判讀 PICkit3裡面現存的韌體是否相符，若是不符合 PICKit3將會先進行韌體更新的動作

(此時需耐心等候一陣子)，待更新完畢後再執行燒錄。若要燒錄的晶片型號不符，也會跳出警告，並

停止燒錄，避免造成晶片毀損。這些都是自動智能操作，很令人安心。 

 

偵測到 PIC32 的韌體驅動程式 

更新 PIC18F的韌體驅動程式 


